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SOFUMO1.0とSOFUMO2.0およびSOFUMO3.0での取組内容

個別パーツとしての
究極性能向上
〇表面配線
〇センサ
〇バリア
〇やわらか３D造形
ソフトマターを活かした
試作

用途に応じた集積化
・オンデマンド化
〇同一基板上への集積化
〇新規やわらか機構脳革命
〇各要素技術の社会実装
ソフトロボットＰｏＣ
〇ＯＩ連携型ＯＰＥＲＡとの
連携

ソフトマターデバイス・
ソフトマターロボット
〇ソフトマターロボット
〇集積化技術の社会実装

ソフトマターロボットの
応用技術実装・事業事実

◆ポスター内容や共同研究等について問合せ： 担当者: 下間 直樹
E-mail: nkshimoma@jm.kj.yamagata-u.ac.jp
住所:〒 992-0119 山形県米沢市アルカディア1丁目808番48
Tel: 0238-29-0566
HP: https://inoel.yz.yamagata-u.ac.jp > contact

極限機能の集積化モデル：やわらかゲルを用いた指型エンドエフェクター（イメージ図）
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SOFUMO1.0におけるPOC：ゲルハチ公、ゲルクラゲ、配管探査ロボ
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https://inoel.yz.yamagata-u.ac.jp/contact/



