
今日、洗濯物を干したいなぁ
でも、外は曇っているみたい
天気大丈夫かな？

大規模テキストからの知識獲得と
深層学習・意味解析による知識活用

視覚と言語によるナビゲーション

Introduction
深層強化学習を用いた意味解析

To appear in ICLR2021

Introduction & Task
We propose a new novel parsing algorithm: Iterative 
Predicate-Selection (IPS). We apply reinforcement learning 
for exploring unseen parsing graphs.

• Semantic relations 
between two words in a 
sentence are represented 
in a directed acyclic graph.
• This can express various 

semantic relations 
including local and global 
structures.
• Application to SRL.

テキストの意味・知識理解と実世界への応用

自然言語文章を理解する？

自然言語には，直感的なインターフェイスを提供できるメリット
があるが，その指し示す意味の解析や固有表現の解決，曖昧
さの解決などを行わなければならない

洗濯物を干す？？？

誰が？ どこに？

？？

理化学研究所 AIP
栗田修平テキストから獲得した知識を活かすAI

PDE:リソース構築のためのアンサンブル手法

自然言語でロボットに指示を出す？
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• 非常に写実的な仮想環境で動作するエージ
ェントに対し，言語指示に従って動作する
だけではなく，視覚・動作情報と言語情報
との対応付けが課題となっていた

• 視覚と動作情報から言語指示を生成する手
法により，未知環境での精度的な貢献に加
え，言語指示のどこに着目して動作判断を
行っているか可視化する手法を提案

現実世界における言語理解

現実の家屋を模した

仮想環境中のエージェント
に対し

自然言語によるナビゲーシ
ョン指示を出す

視覚と言語によるナビゲーション

Sim-to-Real Transfer for Vision-and-Language Navigation
P. Anderson et al. (2020) 

(上) 視覚情報と動作情報から言語指示を言語生成モデルでスコア付けする提案手法
(下) 各時刻トークンごとの予測エントロピー(1 − 𝑇𝐸𝑁𝑇)可視化

大規模テキストからの知識獲得・意味理解

Introduction

新しくできた山手線の

高輪駅まで連れて行っ
て欲しい

新しくできた山手線の
高輪駅？？？

関連分野

(←)ALFRED: 物体と
のインタラクショ
ンが可能な環境

Vision-and-Language Navigation (VLN)

(→)VLNの現実世界
への応用例

Result

大規模コーパスを利用した意味解析・知識獲得
Web corpus

Pre-Distillation Ensemble:リソース構築タスクのためのアンサンブル手法
中山功太, 栗田修平, 小林暁雄, 関根聡

Generative Language-Grounded Policy in Vision-and-Language Navigation with Bayes' Rule
Shuhei Kurita and Kyunghyun Cho

•Wikipediaからの固有表現
抽出タスクにて，多数の
モデルの予測結果を，
一つの大きなニューラル
ネットワークモデルで学
習する手法
•森羅タスク（関根）およ
びTACRED関係抽出タスク
にて有効性を確認


